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装载机360度全景影像系统预警

发布日期: 2025-09-21

辨别真假360度工程车全景的方法：真的360度工程车全景在驾车时看360度全景画面不头
晕，1、不会头晕：看得到保险杠便于参考，地平线以上不少于三分之一，画面稳定；2、画面流
畅：没有卡顿，没有拖尾，高速行驶时也流畅自然；3、画面好看：色彩自然，拼接处盲区小，周
围物体变形小。假的360度全景，因为四摄像头屡屡对虚焦画面聚焦失败，容易出现头晕。而且因
为四个摄像头视角不一致，使得人眼向大脑传达“自己真的在动”这一信息。但大脑却没收到肌
肉运动的信号，于是大脑就会发生“知觉错误”矛盾;加上驾车时的平衡感被打乱，人就可可以出
现头晕、恶心等不适。工程车360度全景系统有着延时控制启动显示。装载机360度全景影像系统
预警

工程车360

360度全景环视系统的产生背景：随着图像和计算机视觉技术的快速发展，越来越多的技术被
应用到工程车电子领域，传统的基于图像的倒车影像系统只在车尾安装摄像头，只可以覆盖车尾
周围有限的区域，而车辆周围和车头的盲区无疑增加了安全驾驶的隐患，在狭隘拥堵的市区和停
车场容易出现碰撞和刮蹭事件。为扩大驾驶员视野，就必须可以感知360度°各处的环境，这就需
要多个视觉传感器的相互协同配合作用然后通过视频合成处理，形成全车周围的一整套的视频图
像，就是有这类需求，全景视觉泊车辅助系统应运而生。装载机360度全景影像系统预警工程
车360度全景系统可以同时显示车身的影像。
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越来越多的工程车开始配备360度全景影像，取代了传统单摄像头的倒车影像，360度全景影
像系统。通过在工程车周围安装可以覆盖车辆周边所有视场范围的4个广角摄像头，对同一时刻采
集到的多路视频影像处理成一幅车辆周边360度的全景俯视图，较后在中控台的屏幕上显示，也可
以显示任何一方的单视图，可彻底消灭车辆周围的视觉盲点，让驾驶员清楚查看车辆周边是否存
在障碍物并了解障碍物的相对方位与距离，避免意外事件发生。左右分屏模式，左边是单路摄像
头视频，右边是全景拼接合成俯视图。在P档时，电机右边俯视图中车辆的前后左右侧，可以分
别将前后左右侧的图像放大至左边单路摄像头视频。

工程车360度全景影像系统的工作原理：全景环视系统，它包括有：安装于工程车四周的多个
摄像头、图像采集部件、视频合成/处理部件、数字图像处理部件、车载显示器；摄像头分别拍摄
工程车前后左右的图像，图像被图像采集部件转换成数字信息送至视频合成/处理部件，视频合
成/处理部件处理后的图像经由数字图像处理部件处理后转换成模拟信号输出，在安装于工程车内
部的车载显示器上生成工程车及其周边环境的全景图像信息。360度全景环视系统：它为工程车驾
驶提供更为直观的辅助驾驶图像信息，在工程车辅助驾驶和工程车安全上有着非常好的应用前景。
工程车360度全景系统能减少出现碰撞和刮蹭的事件发生。

工程车辆驾驶过程中驾驶员经常会有看到车辆某个方向的大角度图像的需求，但是通过后视
镜却只可以看到部分图像，工程车360度全景环视系统不只可以显示车辆的全景图像，还可同时任
意切换显示某单一摄像头的图像数据，驾驶人员在倒车时可同时看到全景图像和车尾角度的原始
图像，在左拐或者右拐时同样可在屏幕终端同时观察到车辆全景图像以及左侧或右侧大范围图像，
对车辆驾驶起到很好的辅助作用。车载360度全景摄像头一般包括车头、车尾摄像头和车身左右侧
边摄像头，还包括控制主机。工程车360度全景系统有着完善的全景画面回放。装载机360度全景
影像系统预警

工程车360度全景系统能够帮助车主们轻松简单的斜位泊车。装载机360度全景影像系统预警

工程车360度全景影像系统与四路行车记录完美结合，不只可以监控行车过程中的视觉死角，
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减少意外的发生，而且行车记录仪可以透过高清镜头记录车辆行驶全过程中的影像及声音，当意
外发生的时候，可以及时提供证据，保障驾驶人自身权益。同时对司机的安全驾驶也起着监督用，
提醒司机不要违章行驶，事故发生率也会大幅度下降；还有，肇事车辆都会被其他车辆的行车记
录仪拍摄下来，交通肇事逃逸案将有效减少。360度全景随车启动，四周摄像头会实时拍摄车四周
情况，并把拍摄录像传送至U盘进行保存，方便调取，有效解决了事故理赔取证难的问题。装载
机360度全景影像系统预警


